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About me

Soy estudiante de Ingenieria Eléctrica proximo
a graduarme con especializacion en Control
Automatico, Sistemas Roboticos e Inteligencia
Artificial. Destaco por mi habilidad para
trabajar en equipo y mis solidas habilidades
de programacion en Matlab, Python y C#. Soy
vicepresidente de la CSS y he participado en
proyectos destacados, incluyendo la
simulacion de un Control de Posicion PID para
un robot de 6 grados de libertad.el diseno de
un modelo de automovil autonomo y la
implementacion de un prototipo de panel
solar con 2 grados de libertad. Mi enfoque
disciplinado, junto con mi experiencia en el
deporte, me ayudan a gestionar eficazmente
las tareas y a abordar nuevos desafios con
determinacion.
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Areas de especializacion

-+ Control Automatico - Diseno 3D
- Sistemas Roboticos - Control Adaptativo

Intereses

Me interesan la Inteligencia Artificial y los
Sistemas Roboticos, especialmente su
aplicacion en la movilidad electrica. Ademas,
me interesa el control automatico en sistemas
de energia distribuida, como las smart grids.
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BREVE CURRICULUM

2018-Actualidad | Universidad Tecnolégica de Pereira s |
PEREIRA - Colombia @ w -
Cursos de formacion: Sistemas de control, modelado e impresion 3D, robética, sistemas de identificacion, "™ imea’ e

construccion de hardware.
Proyecto de fin de carrera: Validacion de la estrategia de control de posicion conjunta aplicada en un brazo
robotico simulado de 6 DOF.

2006-2017 | Instituto Alfonso Lopez Pumarejo
LA VIRGINIA, RISARALDA - Colombia @
Bachillerato

Cursos de formacion: Académica

DEGREES COMPETENCIAS
2023 Diseino y construccion de Hardware N MATLAB o
CURSO DE MAESTRIA - UTP 1l
ETEX s
Finalizando 2024  Ingenieria Eléctrica Nir python me——
BA. -UTP i Wicsa
C#
Modelado 3D  mm—m"
CURRICULUM
2023-Actualidad | Monitor de laboratorios tiempo completo ﬂ
PERElRA ’ COlombia 9 Universidad Tecnoldgica
Soy monitor de laboratorios tiempo completo en el programa de Ingenieria Eléctrica de la Universidad Tec- de Pereira
nologica de Pereira.
2024 | Vicepresidente de IEEE-Branch =N
PEREIRA - Colombia @ 53
Soy Vicepresidente de la IEEE Control System Society chapter apoyando en lo administrativo y en la orga- T
nizacion.
2022 | Integrante IEEE Rama estudiantil
PEREIRA - Colombia @ @IEEE

Desarrollo de habilidades blandas, enfocadas en el desarrollo de eventos, capacitaciones y actividades para
enriquecer tanto académicamente como profesionalmente

2022-Actualidad | Integrante Semillero control Automatico Irﬂ
PERElRA ’ COlombia 9 Universidad Te(!)légi(a
integracion de multiples areas de la ingenieria; analisis teorico, diseno y modelado matematico de contro- de Pereira
ladores y plantas, para su aplicacion en sistemas fisicos reales

PUBLICACIONES CERTIFICADOS & RECONOCIMIENTOS

2023 Ball and Beam Control Design based on a 2024 Certificado Cl1 del EF (Education
Fuzzy Digital Twin. Revista IEEE. First).
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